
理大康復治療科學系助理教授郭霞博士與工
業及系統工程學系副教授文效忠博士，最近攜手
發明了一套可以取代傳統打石膏方法的腕骨骨折
復位治療器材。

該項新技術已取得註冊專利權，並於本年3月3日在

理大校園舉行的專利授權產銷簽約儀式上，由貴州同濟

堂製藥股份有限公司董事長王曉春先生與理大副校長（產

學合作）呂新榮博士正式簽訂有關的合作協議。根據協議

安排，理大將授權貴州同濟堂在內地生產和銷售這項新

產品，而該公司亦會投資500萬元人民幣作為產品的研發

及推廣用途。

這套新器材設計改良自傳統中醫所使用的夾板概

念，研究人員在近手腕位置加上萬向連接裝置，令病人

的手腕關節可以活動，比傳統打石膏的方式更具靈活

性，減少手腕關節會因長時間不能活動而產生的後遺

症。而且夾板上更平均分佈多個小孔，讓骨折病人可接

受超聲波、磁力、物理治療或藥物治療，加快病人的痊

癒速度。此外，新儀器採用可透X光的聚合物料，方便醫

護人員定期檢查病人的復原進展，比打石膏更優勝。

目前，同濟堂製藥股份有限公司已找到兩間內地醫

院協助進行臨床測試，預期新產品最快可於2005年年底

率先在內地市場推出。

電子計算學系

跨學科專家

在1974年成立的理大電子計算學系，是本地
電子計算學位課程的先驅，過去30年來一直致力
提供高質素的培訓，至今已培育了超過3,600名畢
業生。

為慶祝成立30周年，電子計算學系早前舉辦了全港

首個「大中華創意軟件設計」研討會，更邀得美國納斯達

克上市公司網易的創辦人丁磊先生擔任晚宴嘉賓，於

2004年12月3日舉行的30周年慶祝晚宴上發表專題演

說，與在場人士探討內地未來的網絡發展。丁先生為內

地電子計算領域的翹楚，曾於99年榮登中國十大最具影

響力的網絡名人榜。

「大中華創意軟件設計」研討會由理大電子計算學

系、中國科學院軟件研究所、中國科學院研究所，以及

《IT經理世界》雜誌聯合主辦。為期兩天的研討會旨在讓

參與人士了解業界備受重視的應用技術及研究計劃，並

掌握最具前瞻性的軟件設計。

近年，學系與中國科學院建立了更穩固的合作基

礎，以促進學生之間的學術交流、合作從事項目研究，

以及聯合出版科研成果及軟件工程學科的教科書。除致

力教育工作外，學系也積極參與科研及顧問工作，其中

該系的張大鵬教授，就憑㠥其發明的「掌紋辨識系統」，

獲取了多項國際殊榮。
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▲丁磊先生在晚宴上發表演說。

▲呂新榮博士（左）及王曉春先生交換合作協議。

慶祝成立30周年



置地公司共同協助完成報告，深入分析了近年於公營及

私營界別所實行的夥伴合作模式。結果顯示，採用夥伴

合作模式不但可以提高成本效益，同時亦進一步提升了

項目的整體質素。

夥伴合作模式的概念源自美國，自1994年首次用於

北區醫院的建設工程後，已逐漸獲得本地建築界的廣泛

應用，更曾獲政府建造業檢討委員會在「建業圖新」報告

書中推薦。此模式是一個建

立合作關係的結構性過程，

建基於參與工程各單位之間

的互信基礎而發展出來。透

過夥伴合作模式，所有工程

項目參與者皆可衷誠合作，

達到工程訂下的共同目標。

研究報告指，地鐵公司

亦 曾 採 用 此 模 式 建 造 坑 口

站、將軍澳支線隧道以及月

台幕門等大型工程，而這些

項目都成功於預計的完工日

期前及財政預算內完成。研

究同時建議業界於公營及私

營建設項目中廣泛採用夥伴

合作模式，以提升建造質素

及業界的長遠競爭力。

理大電機工程系研究人員最近設計了適用於
機械人的執行器，解決了傳統機器生產成本高和
可靠性低的缺點。

這套直接驅動的執行器，應用了開關磁阻原理，優

點是能夠根據需要將其製作成所需的形狀，而（機械人）

手指抓取器和人造關節，就利用了這套嶄新的執行器製

成。

（機械人）手指抓

取器包含了兩個旋轉部

件，每個都和一個執行

受動器相連。執行部分備

有兩個線圈，各自為相應

的受動器提供力矩。而移

動的轉子都連接在各自的軸

上，令整個結構可以自由移

動於指定的角度。

理大建築與房地產學系最近受香港建造業研
究學會委託，完成了一份有關本港建造業近年於
大型建設項目中採用夥伴合作模式的研究比較報
告。

在學系陳炳泉教授及香港建造業研究學會董事楊澍

人博士的領導下，創會會員地鐵公司、香港房屋協會及

該執行器不但結構簡單、適

用於危險的環境中，而且製作成本

和難度亦較以前降低。現時這項設

計已被測試於以高速和高精度抓取

多種精密或脆弱物件。

開關磁阻原理也可以應用在

人造關節的製造上。此人造關節包

含了兩個線圈和居於中心的層疊

板，層疊板則作為運動的電機部

分。磁路走向由兩個線控制，各自

提供相反方向的力矩，最大旋轉角

度為90度。整個人造關節的結構

十分簡單，可以根據需要製成人的

手指形狀。通過單獨控制各線圈的

導通和關斷，讓它跟隨不同的運動

軌跡，提供不同的抓取力或以不同

力度在某位置上保持靜止。

▲抓取器的開合及整
體結構。

▲人造關節外觀圖和結構圖。

電機工程系

夥伴合作模式提升建造質素
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